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DISPOSITIF DESTINE A ETRE IMPLANTE DANS AU MOINS UNE VERTEBRE, ET UTILISATION DE CE 
DISPOSITIF. 

(§) Ce dispositif est caracterise en ce qu'il comprend au 
moins un element fixe (2), destine a etre rendu solidaire 
d'une vertebre, ainsi qu'au moins un element mobile (10) 
apte a se deplacer par rapport au ou a chaque element fixe, 
en ce qu'au moins Tun desdits elements (2) possfede au 
moins une tete (4) alors qu'au moins un autre (10) desdits 
Elements possede au moms un logement apte a coop§rer 
avec la ou chaque tete, la ou chaque tete (4) etant recue 
dans un logement correspondant (16) en poss^dant au 
moins un degre de liberte en rotation par rapport a ce loge- 
ment, et en ce qu'il est pr6vu des moyens permettant la so- 
lidarisation en translation de la ou de chaque tete (4) par 
rapport au logement (1 6) qui la recoit, ces moyens de soli- 
darisation en translation comprenant le pourtourdu debou- 
ch6, sensiblement rigide, dudit logement (16). 
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; La presente invention concerne un dispositif destine a 

I etre implant^ dans au moins une vertebre. 

On connait un tel dispositif qui comprend au moins deux 
vis pediculaires, dont chacune possede une premiere extremite 
5 solidaris£e a un corps vertebral correspondant , une portion 
intermediaire renflee, ainsi qu'une seconde extremite filetee. 
Des organes auxiliaires, pourvus d'une arche de fixation d'une 
tige s'etendant entre les vertebres, sont disposes sur chacune 
des portions renflees precit§es. Un boulon, cooperant avec 
10 1' extremite filetee de chaque vis, permet 1 ' immobilisation de 
chaque organe auxiliaire, une fois ce dernier mis en place de 
fagon appropriee. 

Ce dispositif connu presente cependant certains inconve- 
nients, en ce sens qu'il implique un proced£ de montage 
15 relativement d£licat. Par ailleurs, une fois implante, il 
n' off re aucun degre de liberty entre les differents elements 
qui le constituent. Ainsi, lorsque des efforts s'exercent au 
niveau des corps vertebraux, cette absence de degre de liberte 
induit une transmission de ces efforts sur 1' ensemble du 
20 dispositif, de sorte que ce dernier a tendance a se desolida- 
riser des vertebres qu'il relie et induit par ailleurs des 
dysfonctionnements au niveau de 1' ensemble de la chaine 
vertebrale . 

Af in de pallier ces differents inconvenients, la presente 
25 invention se propose de realiser un dispositif dont la 
structure est simple, dont le montage est aise et qui est 
implante de fagon fiable dans les vertebres qu'il relie. 

A cet effet, elle a pour objet un dispositif destine a 
etre implante dans au moins une vertebre, caracterise en ce 
30 qu'il comprend au moins un element fixe, destine a etre rendu 
solidaire d'une vertdbre, ainsi qu'au moins un element mobile 
apte a se d£placer par rapport au ou a chaque element fixe, 
en ce qu'au moins l'un desdits elements possede au moins une 
tete alors qu'au moins un autre desdits Elements possede au 
3 5 moins un logement apte a cooperer avec la ou chaque tete, la 
ou chaque tete etant regue dans un logement correspondant en 
possedant au moins un degre de liberty en rotation par rapport 
a. ce logement, et en ce qu'il est prevu des moyens permettant 

i 
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la solidarisation en translation de la ou de chaque tete par 
rapport au logement qui la regoit, ces moyens de solidari- 
sation en translation comprenant le pourtour du debouche, 
sensiblement rigide, dudit logement. 
5 Selon d'autres caract£ristiques de 1' invention : 

- la ou chaque tete possede une surface exterieure 
spherique, apte a cooperer avec une surface interieure 
spherique correspondante du logement ; 

- la surface exterieure de la ou chaque tete est 
10 munie de moyens d' introduction dans le volume interieur d'un 

logement correspondant ; 

- les moyens d' introduction comprennent un meplat 
equatorial s'etendant a la peripherie de la surface exterieure 
spherique de la tete ; 

15 - le ou chaque logement est ouvert selon un angle 

d' environ 90° par rapport a l'axe principal de 1' element 
fixe ; 

- 1' element fixe est muni de deux logements dont 
chacun regoit une tete respective appartenant a un element 

20 mobile correspondant. 

L' invention concerne egalement 1 ' utilisation du disposi- 
tif tel que defini ci-dessus, en tant qu'ecarteur operatoire. 

L' invention va etre decrite ci-dessous, en reference aux 
dessins annexes, donnes uniquement a titre d'exemples non 
25 limitatifs/ dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en coupe longitudinale, 
illustrant deux elements appartenant £ un dispositif de 
liaison intervertebral conforme a un premier mode de realisa- 
tion de 1' invention, 

30 - la figure 2 est une vue analogue a la figure 1, 

illustrant ces deux elements solidarises mutuellement ; 

- la figure 3 est une vue en coupe illustrant 
l 7 utilisation des deux elements des figures 1 et 2, de maniere 
a former un ecarteur operatoire ; et 

35 - la figure 4 est une vue analogue a la figure 1, 

illustrant un dispositif de liaison intervertebral conforme 
a un second mode de realisation de 1' invention. 

La figure 1 illustre un premier mode de realisation du 
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; dispositif de liaison conforme a 1' invention, qui comprend une 

vis pediculaire 2, destinee & etre solidarisSe dans un corps 
vertebral non represents. Cette vis, qui const itue un element 
fixe, est pourvue d'une tete spherique 4 comportant un mSplat 
5 equatorial 6 s'Stendant de fagon inclinSe, en ce sens qu'il 
n'est pas perpendiculaire a l'axe principal A de la vis 2. 

Le dispositif represents a la figure 1 comprend egalement 
un element mobile dSsignS dans son ensemble par la reference 
10. Cet element mobile possede un corps allongS 12, ainsi 
10 qu'une extremite creuse 14, formant cupule. 

Le corps 12 de 1' element mobile est destine a etre reliS 
k un organe s'Stendant entre au moins deux vertebres, tel 
qu'une plaque. Dans ce cas, le dispositif de liaison comprend 
au moins deux vis et deux elements mobiles, analogues 
15 respect ivement a ceux affectSs des references 2 et 10. Le 
corps 12 peut etre assujetti a la plaque en possSdant au moins 
un degrS de liberte en translation, notamment selon l'axe 
principal de cette plaque, et/ou au moins un degrS de liberte 
en rotation. 

20 La cupule 14 dSfinit un logement 16, formant un volume 

interieur bordS par des parois sphSriques tronquSes, dont le 
diametre D est identique a celui de la tete 4. Les parois 
spheriques prScitees s'etendent selon un secteur angulaire 
superieur a 180 °, de sorte que la dimension transversale d, 

25 ou largeur, du debouche 18 du logement 16 est infSrieur au 
diametre D de ce dernier. Il est a noter que cette dimension 
transversale d est identique a celle du meplat 6. 

Le montage de la vis 2 dans le logement 16 consiste tout 
d'abord a incliner cette vis, de sorte que son meplat 6 

30 s'etend de maniere perpendiculaire a l'axe principal de 
1' element mobile 10. On rapproche alors ce dernier, selon une 
translation parallele £ son axe principal. Etant donne que les 
dimensions transversales du mSplat 6 et du debouche 18 sont 
identiques, ceci permet 1 ' introduction de la tete 4 dans le 

35 logement 16. La dimension transversale du meplat peut ainsi 
etre lSgerement inferieure a celle du debouche precite. 

Le pourtour de ce dSbouche 18 est sensiblement rigide, 
c'est-a-dire qu'il est realist en materiau non deformable, qui 



FR0 02812535 [fil e:/A\TROY -NAS\TroyDate ^ 



Page 5 of 



2812535 

4 

n'a pas subi de modification de sa geom^trie depuis son 
usinage. A cet effet, 1' element mobile 10 peut etre realise 
entierement en un materiau rigide, notamment metallique. En 
variante, il peut etre realist en un materiau deformable, tel 
5 que du polyethylene, une bague rigide 6tant alors rapportee 
au voisinage de ce debouch^. 

L'emploi d'un tel d£bouch<§ rigide est avantageux en 
termes de tenue mdcanique du dispositif. Cette derniere est 
en effet notablement superieure a celle d'un dispositif 

10 faisant appel a la deformation d'une embouchure, par exemple 
par sertissage ou encliquetage. 

Ensuite, on fait pivoter la tete 4 a l'interieur du 
logement 16, de maniere que le meplat 10 ne se trouve plus en 
regard du debouch^ 18. La tete 4 est alors libre de pivoter 

15 a l'interieur du logement 16, et ne possede aucun degr6 de 
liberte en translation par rapport a 1' element mobile 10, 
<§tant donne que le diametre D de cette tete 4 est sup<§rieur 
a la dimension transversale d du debouche 18. 

Une fois le dispositif place dans la configuration 

20 illustree a la figure 2, on peut rapporter sur le meplat 6 un 
moyen de but£e avantageusement amovible, telle une vis 20. 
Cette derniere, en limitant le pivotement de la tete 4 par 
rapport a 1' element mobile 10, empeche cette tete de recouvrer 
sa position illustree a la figure 1, ce qui evite toute 

25 d£solidarisation intempestive entre 1' element mobile 10 et la 
vis pediculaire 2 . 

En variante, la vis pediculaire peut etre pourvue d'une 
cupule analogue a celle 14, alors que 1' element mobile peut 
etre pourvu d'une tete, analogue a celle 4, apte a coop£rer 

30 avec la cupule de la vis. 

La figure 3 illustre 1 ' utilisation de la vis pediculaire 
2, associee k son element mobile 10, en tant qu'ecarteur 
operatoire . 

Deux vis 2 sont disposees, de fagon connue, dans une 
35 vertebre 3. Par ailleurs, chaque element mobile 10 comprend 
une premiere partie droite 11, s'etendant a partir de la 
cupule 14, qui est prolong£e par une partie recourbie 13 
terminee par exemple par un anneau 15. Ce dernier permet de 
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disposer une chaine supportant un poids place sur le flanc du 
patient. De la sorte, la portion droite 11 s'etend sensible- 
ment horizontalement , ce qui permet d'ecarter la plaie 
op^ratoire 17. De fagon avantageuse, la portion droite 11 
5 et/ou la portion recourbee 13 peuvent etre telescopiques, et 
la portion recourbee 13 peut etre pourvue d'un dispositif 
d'eclairage generant une lumiere froide, pour une meilleure 
vision de la plaie operatoire. 

La figure 4 illustre un dispositif permettant de relier 
10 trois vertebres voisines. 

Ce dispositif comprend deux vis d'extremit£ 52, analogues 
a celles 2 illustrees en reference aux figures precedentes. 
Chaque vis 52 comporte une tete 54 pourvue d'un m£plat 
circonferentiel 56. II est par ailleurs prevu une vis 
15 supplementaire 102, placee en position mediane. Elle comprend 
une tete 104 allongee, dans laquelle sont menag£s deux 
logements 116, dont les parois spheriques tronquSes s'etendent 
selon un secteur angulaire sup£rieur a 180°, 

Ces deux logements sont ouverts a 1' oppose l'un de 
20 1' autre, de fagon sensiblement perpendiculaire a l'axe 
principal A' de la vis 102. Comme dans le cas du logement 16, 
la dimension transversale du debouche de chaque logement 116 
est infSrieure au diametre de ses parois spheriques. 

Le dispositif de liaison de la figure 4 comprend en outre 
25 deux elements mobiles 60, reliant deux vis adjacentes. Chacun 
de ces elements comprend un corps 62, ainsi qu'une premiere 
extremite 64 destinee a cooperer avec une vis d' extremity 52, 
comme cela sera decrit dans ce qui suit. 

Par ailleurs, le corps 62 est termine par une tete 
30 spherique 65, destinee a cooperer avec un des logements 116 
dont est munie la tete 104. La tete 65, qui est analogue a 
celles 4 et 104, est pourvue d'un meplat equatorial 67 et 
poss£de un diametre identique a celui des logements 116. 

Chaque extremite 64 d£finit un logement bord<§ par des 
3 5 parois, constituant un trongon de sphere s'etendant selon un 
secteur angulaire superieur a 180°. De la sorte, la dimension 
transversale du debouche de ce logement est inferieure a son 
diametre. Les parois spheriques du logement de 1' extremite 64 
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peuvent posseder une echancrure non representee, permettant 
d'elargir localement la section de passage de ce logement, de 
maniere a faciliter 1 ' introduction d'un element intermediaire 
72. 

5 Cet Element 72 possede une surface exterieure formant une 

portion de cercle, dont le diametre est identique a celui L 
du logement spherique de chaque extremite 64 . Cet element 
intermediaire 72 est par ailleurs creuse d'un logement 74, 
formant un volume interieur horde par des parois spheriques 

10 tronquees. Ces dernieres possedent un diametre identique a 
celui de chaque tete 54 et s'etendent selon un secteur 
angulaire superieur a 180°, de sorte que la largeur du 
debouche du logement 74 est inferieure au diametre de ses 
parois interieures . 

15 En vue du montage de la prothese, il s'agit tout d'abord 

d'introduire chaque tete 54 dans un logement correspondant 
116, de fagon analogue a ce qui a ete d^crit en reference aux 
figures 1 et 2. Puis, on introduit 1' element intermediaire 72 
dans le volume interieur de 1' extremite 64. A cet effet, on 

2 0 dispose cet element intermediaire 72, de sorte que sa surface 

exterieure spherique se trouve au voisinage du debouche du 
logement de cette extremite 64. 

Puis, on rapproche axialement cette extremite 64 de 
1' element intermediaire 72 et on fait pivoter ce dernier 
25 autour de son axe, de maniere que sa surface exterieure 
s'etende au voisinage des parois interieure du logement de 
cette extremite 64. 

Une fois ces operations realisees, 1' element interme- 
diaire 72 ne possede aucun degre de liberte en translation par 

3 0 rapport a 1' extremite 64, car la dimension transversale du 

debouche du logement de cette extremite 64 est inferieure au 
diametre exterieur de 1'eiement intermediaire 72. En revanche, 
ce dernier possede trois degres de liberte en rotation par 
rapport a 1 ' extremite 64 . 
35 Puis, il s'agit d'introduire la tete 54 de la vis 52 dans 

le logement 74 de 1' element intermediaire correspondant 72. 
Ceci est realise en faisant pivoter 1' element intermediaire 
72 a 1' interieur du logement de 1' extremite 64, de sorte que 
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le meplat 56 se trouve en regard des parois du d£bouche du 
logement 74 . 

On rapproche ensuite axialement l'£16ment 72, portee par 
1' extremity 64, par rapport a la vis 52. Enfin, une fois la 
5 vis 54 emprisonnee dans le logement 74, on fait pivoter 
1' element intermediaire 72 et on peut installer, sur le mdplat 
56, un moyen de butee non represent e, analogue a la vis 20. 

La presence de 1' element intermediaire est avantageuse, 
dans la mesure ou elle autorise 1 ' assujettissement de la vis 
10 par rapport a 1' Element mobile, quand bien meme il n'existe 
pratiquement aucun battement entre ces deux elements. 

La solidarisation de chaque vis 52 avec 1' element 
intermediaire 72 et 1' element mobile 60 est analogue a celle 
decrite dans la demande de brevet frangais N° 00 08 522 d<§pos£e 
15 en date du 30 juin 2000. 

L' invention n'est pas limit£e aux exemples d£crits et 
represents. Ainsi, la fixation de chaque tete 65 dans chaque 
logement 116 peut etre realisee grace a un element interme- 
diaire, analogue a celui 72. Par ailleurs, la liaison entre 
2 0 chaque tete 54 et une extremity 64 correspondante peut etre 
realisee sans faire appel a un element intermediaire 72, de 
faqon analogue & ce qui a ete decrit en reference aux figures 
1 et 2. 

A titre de variante supplement aire, chaque element mobile 
25 60 peut permettre un controle de la variation de la longueur 
entre les deux vertebres qu'il relie. A cet effet, il peut 
poss£der une certaine souplesse, ainsi qu'un caractere 
amort issant . 

A titre de variante supplementaire, la vis 52 peut etre 
30 munie d'une tete formant un logement analogue a celui 116, qui 
coopere avec une tete spherique de 1' Element mobile 60. 
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RE VEND I CAT I ONS 

1. Dispositif destini a etre implante dans au moins une 
5 vertebre, caractirise en ce qu'il comprend au moins un element 
fixe (2 ; 52, 102), destine & etre rendu solidaire d'une 
vertebre, ainsi qu'au moins un element mobile (10 ; 60) apte 
a se deplacer par rapport au ou a chaque element fixe, en ce 
qu'au moins 1'un desdits elements (2 ; 60) possede au moins 

10 une tete (4 / 65) alors qu'au moins un autre (10 ; 102) 
desdits elements possede au moins un logement (7 ; 116) apte 
a cooperer avec la ou chaque tete, la ou chaque tete (4 ; 65) 
etant recpue dans un logement correspondant (16 ; 116) en 
possedant au moins un degre de liberty en rotation par rapport 

15 a ce logement, et en ce qu'il est prdvu des moyens permettant 
la solidarisation en translation de la ou de chaque tete (4 
; 65) par rapport au logement (16 ; 116) qui la regoit, ces 
moyens de solidarisation en translation comprenant le pourtour 
du debouche, sensiblement rigide, dudit logement (16 ; 116) . 

20 2. Dispositif selon la revendication 1, caractSrisS en 

ce que la ou chaque tete (4 ; 65) possede une surface 
exterieure spherique, apte a cooperer avec une surface 
interieure spherique correspondante du logement (16 ; 116) . 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracterise 
25 en ce que la surface exterieure de la ou chaque tete (4 ; 65) 

est munie de moyens (6 ; 67) d' introduction dans le volume 
interieur d'un logement correspondant (16 ; 116) . 

4. Dispositif selon les revendications 2 et 3, caracte- 
rise en ce que les moyens d' introduction comprennent un m£plat 

3 0 equatorial (6 ; 67) s'etendant a la p£ripherie de la surface 
exterieure spherique de la tete (4 ; 65) . 

5. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
pr£c£dentes, caract^ris^ en ce que le ou chaque logement (116) 
est ouvert selon un angle d' environ 90° par rapport a l'axe 

35 principal (A') de l'element fixe (102). 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracteris£ en 
ce que ledit Element fixe (102) est muni de deux logements 
(116) dont chacun recpoit une tete (65) respective appartenant 
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a un element mobile (60) correspondant . 

7. Utilisation du dispositif selon l'une des revendica- 
tions 1 a 5, en tant qu'ecarteur operatoire. 
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